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CONVERTIDORES DE FRECUENCIA 3G3JV

Nuevos convertidores de frecuencia de

tamano ultracompacto, altas
prestaciones y bajo ruido

B Alimentacion: 220Vc.a. (monofasica y trifasica).

B Potencias:

monoféasico: 220Vc.a. de 0,1 a 1,5kW

trifasico: 220Vc.a. de 0,1 a 2,2kW

B Visualizacion de constantes minimas para aplica-
ciones sencillas.

B Cableado sencillo: sin necesidad de abrir el equipo
y con bloques separados de entrada y de salida.

B Alto par incluso a bajas velocidades.

B Empleo de componentes IGBT como elemento de
conmutacién que posibilita la obtencién de alto par
de arranque, bajo ruido y suavidad de giro incluso

a bajas frecuencias.
B Entradas NPN y PNP.
B Display digital con potenciémetro.

B Conforme con Directivas CE y homologaciones

UL/cUL.

Tabla de seleccion
® Modelos de 200V

Modelo 3G3Jv-O00O00 | Entrada trifasica A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022
Entrada monofésica ABO01 AB002 ABO004 ABO07 ABO15

Capacidad méaxima de motor aplicable (kW) 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2

Especifica- | Capacidad de salida nominal (kVA) 0.3 0.6 11 1.9 3.0 4.2

gg:}fg de Corriente de salida nominal (A) 0.8 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0
Tension de salida nominal (V) Trifasica 200 a 240 Vc.a. (dependiendo de la tension de entrada)
Frecuencia de salida maxima (Hz) 400 Hz (seleccién en parametro)

Fuente de Frecuencia y tensién nominal 3G3JV-A2000 (entrada trifasica):

a_Ii,menta- 3 fases, 200 a 230 Vc.a., 50/60 Hz

cion

3G3JV-ABOOO (entrada monofésica):
Monofésica, 200 a 240 Vc.a., 50/60 Hz

Fluctuacion permisible de tension

-15% a 10%

Fluctuacion permisible de

+5%

frecuencia
Radiacién de calor (W) 13.0 18.0 28.1 45.1 72.8 86.5
Método de refrigeracion Natural Ventilador
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3G3JV OMmRON 3G3JV
Modelo 3G3JV-0O000O0O Entrada trifasica A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022
Entrada monofasica ABO001 AB002 ABO004 ABO0O7 ABO15
Capacidad de motor max. aplicable (kW) 0.1 0.2 04 0.75 15 2.2
Especifica- | Capacidad nominal de salida (kVA) 0.3 0.6 11 1.9 3.0 4.2
g';'::f; de Corriente de salida nominal (A) 0.8 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0
Tension de salida nominal (V) Trifasica 200 a 240 Vc.a. (dependiendo de la tension de entrada)
Frecuencia de salida méx. 400 Hz (seleccién en parametro)
Carac- Medidas contra armoénicos de Se puede conectar reactancia de c.c.
teristicas corriente
de control Método de control PWM de onda senoidal (control V/f)
Frecuencia de portadora 2.5 a 10.0 kHz (en control vectorial)
Rango de control de frecuencia 0.1 a400 Hz
Precision de frecuencia (fluctuacion Comandos digitales: +0.01% (—10°C a 50°C)
de temperatura) Comandos analégicos: +0.5% (25°C + 10°C)
Resolucién de selecciéon de Comandos digitales: 0.1 Hz (menos de 100 Hz) y 1 Hz (100 Hz o mayor)
frecuencia Comandos analégicos: 0.06 Hz/60 Hz (equivalente a 1/1000)
Resolucion de frecuencia de salida 0.01 Hz
Capacidad de sobrecarga 150% de corriente de salida nominal durante 1 min
Sefial externa de seleccién de Seleccionable con potenciémetro FREQ: 0 a 10 Vc.c. (20 kQ), 4 a 20 mA
frecuencia (250 Q), y 0 a 20 mA (250 Q)
Tiempo de aceleracion/deceleracion 0.0 a2 999 s (los tiempos de aceleracién y deceleracion se seleccionan por
separado)
Par de freno Aprox. 20%
Caracteristicas de tension/frecuencia Seleccioén de curva V/f
Funciones Proteccion del motor Proteccion termoelectrénica
dgrﬁ)rotec- Proteccion contra sobrecorriente Para si se excede aprox. el 250% de corriente de salida nominal
cio instantanea
Proteccion contra sobrecarga Para si se excede el 150% de corriente de salida nominal durante 1 minuto
Proteccion contra sobretension Para cuando la tension c.c. del circuito principal excede aprox. de 410 V
Proteccion contra bajatension 3G3JV-A2000: para cuando la tension c.c. del circuito principal desciende
de 200V aprox.
3G3JV-ABOOO: para cuando la tension c.c. del circuito principal desciende
de 160V aprox.
Proteccion contra cortes Para con cortes de 15 ms 0 mas. Seleccionando el convertidor a modo de
momentaneos de alimentacién corte momentaneo de alimentacion, la operacién puede continuar si se
(seleccion) restablece la alimentacién en 0,5 seg.
Sobrecalentamiento de ventilador Detectado a 110°C * 10°C
Proteccion de tierra Proteccion a nivel de corriente de salida nominal
Indicador de carga (indicador RUN) Se enciende cuando la tensién de c.c. del circuito principal es aprox. 50 V o
menor.
Condi- Lugar de instalacion Interior (sin gases corrosivos, pulverizaciones de aceite o particulas
ciones am- metdlicas)
bientales Temperatura ambiente de operacion -10°C a 50°C
Humedad ambiente de operacion 90% max. (sin condensacién)
Temperatura ambiente de almacenaje —20°C a 60°C
Altitud 1.000 m méx.
Resistencia de aislamiento 5 MQ min. (No efectuar pruebas de resistencia de aislamiento ni de rigidez
dieléctrica)
Resistencia a vibraciones 9.8 m/s? {1G} méax. de 10 a 20 Hz
2.0 m/s2 {0.2G} max. de 20 a 50 Hz
Grado de proteccién Modelos de montaje en panel: Conforme 1P20
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3G3JV OMmRON 3G3JV
No. Nombre Descripcion Rango | Unidad | Selec-
Parame- selec- selec- cién
tro cién cién inicial
n01 Inhibir escritura de parametro/ini- | 0: Sélo puede seleccionarse n01. El restoden02an79 | 0,1,6, |1 1
cializacion de parametro s6lo se puede monitorizar. 8,9
1: Se pueden seleccionar de n01 a n79.
6: Borra el registro de error.
8: Inicializa parametros a sus valores por defecto en
secuencia de 2 hilos.
9: Inicializa parametros a sus valores por defecto en
secuencia de 3 hilos.
n02 Selecciéon de modo de operacion | 0: Tecla STOP/RESET del operador digital habilitada. 0,1 1 0
RUN/STOP 1: Entradas multifuncién via terminales de circuito de
control en secuencia de 2 6 3 hilos.
n03 Seleccion de referencia de fre- 0: Operador Digital Oa4 1 0
cuencia 1: Referencia de frecuencia 1 (n21)
2: Terminal de circuito de control de referencia de fre-
cuencia (0 a 10 V)
3: Terminal de circuito de control de referencia de fre-
cuencia (4 a 20 mA)
4: Terminal de circuito de control de referencia de fre-
cuencia (0 a 20 mA)
n04 Selecciéon de modo de parada 0: Parada por desaceleracion en el tiempo 0,1 1 0
preseleccionado.
1: Parada por marcha libre
n05 Seleccidn de prohibir marcha in- 0: Marcha inversa habilitada 0,1 1 0
versa 1: Marcha inversa inhibida
n06 Seleccion de funcion de tecla 0: Tecla STOP/RESET habilitada. 0,1 1 0
STOP/RESET 1: Tecla STOP/RESET inhibida.
n07 Seleccion de frecuencia en modo | 0: Habilitado el protenciémetro FREQ del operador 0,1 1 0
local digital.
1: Habilitadas las teclas del Operador digital.
n08 Seleccion de referencia de fre- 0: La seleccion se valida pulsando la tecla Enter. 0,1 1 0
cuencia mediante teclado 1: La seleccion se valida segun se escribe.
n09 Frecuencia maxima (FMAX) Utilizada para fijar la curva V/f como la caracteristica 50.0a |[0.1Hz |60.0
bésica del convertidor con tension de salida por fre- 400 (ver
cuencia seleccionada. nota)
n10 Tensiéon maxima (VMAX) Tensi6n de salida la255 |1V 200
nll Frecuencia de tensién maxima s r 1 0.2a (ver 60.0
(FA) 400 nota)
nl2 Frecuencia de salida media (FB) \ 7 0.la (ver 15
399 nota)
nl3 Tension de frecuencia de salida P . la255 |1V 12
media (VC) - Frecuencia (Hz)
nl4 Frecuencia de salida minima - ! - 0.1a 0.1Hz |15
(FMIN) 10.0
nl5 Tension de frecuencia de salida 1ab50 1v 12.0
minima (VMIN)
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3G3JV OMmRON 3G3JV
No. Nombre Descripcién Rango | Unidad | Selec-
Parame- selec- selec- cion
tro cién cién inicial
nlé Tiempo de aceleracién 1 Tiempo de aceleracion: tiempo necesario para pasar 0.0a 0.1ls 10.0
ni7 Tiempo de deceleracion 1 del 0% al 100% de la frecuencia maxima. 999 10.0
nis Tiempo de aceleracién 2 Tiempo de deceleracién: tiempo necesario para pasar 10.0
- — del 100% al 0% de la frecuencia maxima.
n19 Tiempo de deceleracion 2 10.0
n20 Caracteristicas de aceleracion/ 0: Nocurva S 0a3 1 0
deceleracion de Curva S 1: curvas: 0.2s
2: CurvaS:05s
3: CurvaS:1.0s
n21 Referencia de frecuencia 1 Utilizados para seleccionar referencias de frecuencia 0.0a (ver 6.0
n22 Referencia de frecuencia 2 internas. fre- . nota) 0.0
- - cuencia
n23 Referencia de frecuencia 3 max. 0.0
n24 Referencia de frecuencia 4 0.0
n25 Referencia de frecuencia 5 0.0
n26 Referencia de frecuencia 6 0.0
n27 Referencia de frecuencia 7 0.0
n28 Referencia de frecuencia 8 0.0
n29 Comando de frecuencia inching Utilizado para seleccionar el comando de frecuencia de 6.0
inching.
n30 Limite superior de referencia de Utilizados para seleccionar los limites de referenciade |0a 110 | 1% 100
frecuencia frecuencia en porcentaje tomando la frecuencia méxi-
0,
n31 Limite inferior de referencia de ma como 100% 0a110 | 1% 0
frecuencia
n32 Corriente nominal del motor Seleccién de la corriente nominal del motor para detec- | 0.0 a 0.1A Segun
cién de sobrecarga de éste (OL1). 120% la ca-
de cor- paci-
riente dad
salida
nominal
n33 Caracteristicas de proteccion del | 0: Caracteristicas de proteccion para motores de in- OaZ2 1 0
motor (OL1) duccién de empleo general
1: Caracteristicas de proteccion para motores dedica-
dos para convertidores
2: No proteccién
n34 Seleccioén de tiempo de protec- Seleccion de las caracteristicas termoelectrénicas del 1a60 |1min 8
cion del motor motor a conectar en incrementos de 1 minuto.
n35 Funcionamiento del ventilador de | 0: Funciona s6lo cuando esta operando el convertidor | 0, 1 1 0
refrigeracién (RUN) y durante 1 minuto después de parar su ope-
racion.
1: Funciona siempre que el convertidor esté en ON.
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3G3JV OMRON 3G3JV
No. Nombre Descripcion Rango | Unidad | Selec-
Parame- selec- selec- cién
tro cién cién inicial
n36 Entrada multifuncién 1 (terminal Seleccion de las funciones de los terminales de entrada | 2 a 8, 1 2
entrada S2) multifuncién S2 a S5. 10a22
Valor Funcion
selec.
n37 Entrada multifuncién 2 (terminal 0 Comando de marcha directa/inversa 0,2a8, |1 5
entrada S3) 10a22
n38 Entrada multifuncién 3 (terminal 2as8, 1 3
entrada S4) 10a22
n39 E:ttrr:gg énsu)ltifuncién 4 (terminal 2 Marcha inversa/paro ioa:, 1 6
3 Fallo externo (NA) 22,34
4 Fallo externo (NC)
5 Reset de fallo
6 Referencia de multivelocidad 1
7 Referencia de multivelocidad 2
8 Referencia de multivelocidad 3
10 Comando de frecuencia inching
11 Cambio de tiempo de aceleracion/deceleracion
n39 Entrada multifuncién 5 (terminal 12 Comando de bloqueo externo (NA) 2a8, 1 6
entrada S6) 13 Comando de bloqueo externo (NC) %g a34
14 Comando buscar (empieza desde la frecuen- '
cia maxima)
15 Comando buscar (empieza desde la frecuen-
cia preseleccionada)
16 C_gmando de prohibir aceleracion/desacelera-
cién
17 Seleccion de local o remoto
19 Fallo de parada de emergencia (NA)
20 Alarma de parada de emergencia (NA)
21 Fallo de parada de emergencia (NC)
22 Alarma de parada de emergencia (NC)
34 Comando de Mas o Menos
n40 Salida multifuncion (terminales de | Seleccion de funciones de terminales de salida multi- Oa7, 1 1
salida MA/MB y MC) funcion. 10a17
Valor Funcién
selec.
0 Salida de fallo
1 Operacion en progreso
2 Deteccién de frecuencia
3 Motor libre
4 Deteccién de frecuencia 1
5 Deteccidn de frecuencia 2
6 Sobrepar (salida de contacto NA)
7 Sobrepar (salida de contacto NC)
8y9 No utilizado
10 Salida de alarma
11 Bloqueo en progreso
12 Modo RUN
13 Convertidor preparado
14 Recuperar fallo
15 Bajatension
16 Marcha inversa
17 Buscando velocidad
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3G3JV OMmRON 3G3JV
No. Nombre Descripcion Rango | Unidad | Selec-
Parame- selec- | selec- cién
tro cién cién inicial
n4l Ganancia de referencia de fre- Utilizadas para las caracteristicas de referencias de 0a255 | 1% 100
cuencia frecuencia analdgicas.
Ganancia: La frecuencia de entrada analégica maxima
(10 V 6 20 mA) en porcentaje tomando como 100% la
n42 Desviacién de referencia de fre- | frecuencia maxima -99a |1% 0
cuencia Desviacion: La frecuencia de entrada analégica minima | 99
(0OV 6064 mA) en porcentaje tomando como 100% la
frecuencia maxima.
n43 Seleccion de cte. de tiempo del Seleccion del filtro digital con un retardo de primer or- 0.00a [0.01s |0.10
filtro den para las ref. de frecuencia analégicas de entrada. 2.00
n44 Salida analdgica de motor 0: Frecuencia de salida (salida de 10-V a frecuencia 0,1 1 0
max. con n45 fijado a 1.00).
1: Corriente de salida (salida 10-V con corriente salida
nominal del convertidor con n45 fijada a 1.00)
n45 Ganancia de salida analégica Para seleccionar las caracteristicas de salida de moni- | 0.00a |0.01 1.00
torizacion analégica. 2.00
n46 Seleccion de frecuencia de porta- | Para seleccionar la frecuencia de portadora. la4,7 |1 Segun
dora a9 capaci-
dad.
n47 Compensacion de corte mo- Utilizada para especificar el proceso que se realiza Oaz2 1 0
mentaneo de alimentacion cuando se produce un corte momentaneo de alimenta-
cion.
0: Parada del convertidor
1: El convertidor sigue operando si el corte de alimen-
tacion es de 0.5 seg o menor.
2: El convertidor rearranca cuando se restablece la
alimentacion.
n48 Recuperacion de fallo Utilizada para resetear y rearrancar automaticamenteel (0a10 |1 0
convertidor en el caso de que el convertidor tenga un
fallo de sobretension, fallo de sobrecorriente o fallo de
tierra.
n49 Saltar frecuencia 1 Utilizada para fijar la funcion saltar frecuencia. 0.0a 0.1Hz |0.0
. 400 (ver
Frecuencia ta)
de salida no
n51
n50 Saltar frecuencia 2 0.0a 0.1Hz |0.0
400 (ver
nota)
Referencia
de frecuencia
n51 Anchura del salto n50 n4g 0.0a 0.1Hz |0.0
25.5
Nota Estos valores deben satisfacer la siguiente con-
dicién: n49 = n50
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3G3JV

OMmRON

3G3JV

No.
Parame-
tro

Nombre

Descripcion

Rango
selec-
cion

Unidad
selec-
cion

Selec-
cion
inicial

n52

Corriente de control de c.c.

n53

Tiempo de control de c.c. de
interrupcion

n54

Tiempo de control de c.c. al
arranque

Utilizados para aplicar c.c. al motor de induccién
para control de freno.

Seleccionar la corriente de freno de c.c. en
porcentaje tomando como 100% la corriente
nominal del convertidor.

Frecuencia
de salida

Frecuencia
salida min. |
(n14)

== . | Tie_mpo
* n54 n53

0a100

1%

50

0.0a
25.5

0.1s

0.5

0.0a
25.5

0.1s

0.0

n55

Prevencion de bloqueo durante
deceleracion

Utilizado para seleccionar una funcién para cambiar el
tiempo de deceleracién del motor automéaticamente de
tal forma que no se impondra sobretensién al motor
durante deceleracion.

0: Habilitada prevencioén de bloqueo durante
deceleracion

1: Inhibida prevencion de bloqueo durante
deceleracion

n56

Nivel de prevencion de bloqueo
durante deceleracion

Utilizado para seleccionar una funcién para parar la
aceleracion del motor automaticamente para evitar el
blogueo durante aceleracién.

Fijar el nivel en porcentaje tomando como 100% la
corriente nominal del convertidor.

30a
200

1%

170

n57

Nivel de prevencion de bloqueo
durante operacion

Utilizado para seleccionar una funcién para reducir la
frecuencia de salida del convertidor automéaticamente
para impedir bloqueo durante la operacion.

Fijar el nivel en porcentaje tomando como 100% la
corriente nominal del convertidor.

30a
200

1%

160

n58

Nivel de deteccion de frecuencia

Para seleccionar la frecuencia a detectar.

Nota El parametro n40 para salida multifunciéon se
debe fijar para la salida de niveles 1y 2 de detec-
cion de frecuencia.

0.0a
400

0.1 Hz

0.0

n59

Seleccién de funcion de
deteccion de sobrepar

Utilizado para habilitar o inhibir deteccion de sobrepar y
seleccionar el método de proceso después de detectar
sobrepar.

0: Inhibida deteccién de sobrepar

1: Deteccion de sobrepar sélo cuando la velocidad
coincide y contintia la operacién (activa alarma)

2: Deteccion de sobrepar sélo cuando la velocidad
coincide y la salida esté cortada (para proteccion)

3: Sobrepar siempre detectado y continGia la operacion
(activa alarma)

4: Sobrepar siempre detectado y salida cortada (para
proteccion)

Oa4

n60

Nivel de deteccion de sobrepar

Utilizado para fijar el nivel de deteccion de sobrepar.

Fijar el nivel en porcentaje tomando como 100% la
corriente nominal del convertidor.

30a
200

1%

160

n6l

Tiempo de deteccién de sobrepar

Utilizado para seleccionar el tiempo de deteccién de
sobrepar.

0.1la
10.0

0.1s

0.1

n62

Memoria de frecuencia de
comando UP/DOWN

Utilizado para almacenar la referencia de frecuencia
ajustada con la funcién UP/DOWN.

0: Frecuencia no almacenada

1: Frecuencia almacenada
La frecuencia se debe mantener durante al menos 5
seg.

0,1
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3G3JV OMmRrRoN 3G3JV
No. Nombre Descripcion Rango | Unidad | Selec-
Parame- selec- selec- cién
tro cién cién inicial
n63 Ganancia de compensacién de Utilizada para seleccionar la ganancia de la funcion de | 0.0 a 0.1 1.0
par compensacion de par. 25
Para la operacion normal no es necesario cambiar la
seleccion por defecto.
n64 Deslizamiento nominal del motor | Seleccion del deslizamiento nominal del motor que se 0.0a 0.1Hz | Segln
esté utilizando. 20.0 capaci-
dad
né5 Corriente en vacio del motor Utilizado para seleccionar la corriente en vacio del 0a99 |1% Segun
motor tomando como 100% la corriente nominal del capaci-
motor. dad
n66 Ganancia de compensacion de Seleccion de la ganancia de la funcién de 0.0a 0.1 0.0
deslizamiento compensacion de deslizamiento. 25
né7 Constante de tiempo de Velocidad de respuesta de la funcion de compensacion | 0.0 a 0.1ls 2.0
compensacion de deslizamiento de deslizamiento. 25.5
n68 Referencias de control de No cambiar el valor seleccionado 0
n69 OMRON 0
n70 0
n71 2
n72 0
n73 10
n74 0
n75 Seleccién de reduccion de Utilizada para seleccionar una funcién para reducir la 0.1 1 0
frecuencia portadora de baja frecuencia portadora cuando el convertidor gira a baja
velocidad velocidad.
0: Funcién inhibda
1: Funcion habilitada
n76 Referencias de control OMRON No cambiar el valor seleccionado rdy
n77 0
n78 Registro de error Utilizada para visualizar el Ultimo error
registrado
i or
L Display
n79 NuUmero de Software Utilizada para visualizar el nimero de software del
convertidor para uso de referencia de control de
OMRON.
Nota Los valores se seleccionan en incrementos de 0.1-Hz si la frecuencia es menor de 100 Hz y en incrementos de 1-Hz si la frecuencia

es de 100 Hz o mayor.
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3G3JV

OMmRON

3G3JV

Descripcion del panel frontal

Tapa de proteccién superior

e
J
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Taladros de montaje
Blogue de (Dos)
terminales -
OmRon
SYSDRIVE
AGARN INVERTER
| Operador Digital
Indicador ALARM
Indicador RUN
W FRED b
| - Cubierta opcional
Mg B - ey, WARNING s o siscric snock
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Tapa de proteccién
inferior
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3G3JV

OmRON

3G3JV

Dimensiones

® Modelos de entrada 200Vc.a. trifasica 3G3JV-A2001 a 3G3JV-A2007 (0.1 a 0.75 kW)
Modelos de entrada 200Vc.a. monofasica 3G3JV-AB001 a 3G3JV-AB004 (0.1 a 0.4 kW)

l
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Tensién nominal Modelo 3G3JV- Dimensiones (mm) Peso (kq),
D

Trifasica 200 Vc.a. A2001 70 Aprox. 0.5
A2002 70 Aprox. 0.5
A2004 102 Aprox. 0.8
A2007 122 Aprox. 0.9
Monofasica 200 Vc.a. ABO001 70 Aprox. 0.5
AB002 70 Aprox. 0.5
ABO004 112 Aprox. 0.9

® Modelos de entrada de 200Vc.a. trifasica 3G3JV-A2015 a 3G3JV-A2022 (1.5 a 2.2 kW)
Modelos de entrada de 200Vc.a. monofasica 3G3JV-AB007 a 3G3JV-AB015 (0.75 a 1.5 kW)

Dos taladros, 5-dia.
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) = |—F -
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Tensién nominal Modelo 3G3JV- Dimensiones (mm) Peso (kq),
D
Trifasica 200 Vc.a. A2015 129 Aprox. 1.3
A2022 154 Aprox. 1.5
Monofasica 200 Vc.a. ABO007 129 Aprox. 1.5
ABO015 154 Aprox. 1.5
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3G3JV OmRrROoN 3G3JV

Diagrama de conexion

Reactancia de; :
c.c. (opcional)

Trifasica 200 Vc.a.
Monofasica 200 Vc.a.
(ver nota 1)

Salida de contacto multifuncién
NA

NC

Comdun

Marcha directa/Paro

Entrada multifuncién 2 (S3)

Entrada multifuncién 3 (S4) =
Entrada multifuncion 4 (S5) = — 11' 55

0 O
R
ey AM
180 o Salida de monitorizacion

~¢T-L analdgica
Fuente de A. de referencia de
frecuencia 20 mA a +12 V

Potenciémetro -:E-_: Entrada de ref. de frecuencia i

Comun de entrada de secuencia

A% L comn de salida de monitorizacién
! analogica

FREQ ‘:I' Comun de ref. de frecuencia

8 3 &

Notas 1. Conectar 200Vc.a. monofésica a los terminales R/L1 y S/L2 del 3G3JV-AB[.

2. Laresistencia de freno no se puede conectar debido a que no hay transistor de freno incorporado.
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Accesorios

m Filtros EMC e Instalacion

Filtros de entrada

« Verificar la eleccion del filtro mas adecuado para que el convertidor cumpla los requisitos de la Directiva EMC (Compatibili-
dad Electromagnética).

Filtros de ruido para convertidores de 200Vc.a. trifasica

Convertidor Filtro de ruido para convertidores de 200Vc.a. trifasicos
Modelo 3G3JV- Modelo Intensidad nominal (A) Peso (kg)
A2001/A2002/A2004/A2007 3G3JV-PFI2010-E 10 1.1
A2015/A2022 3G3JV-PFI2020-E 20 1.1

Filtros de ruido para convertidores de 200Vc.a. monofasica

Convertidor Filtro de ruido para convertidores de 200Vc.a. monofésicos
Modelo 3G3JV- Modelo Intensidad nominal (A) Peso (kg)
ABO001/AB002/AB004 3G3JV-PFI1010-E 10 1.1
ABO007/AB015 3G3JV-PFI1020-E 20 1.1

m Ejemplo de conexién

. Filtro de ruido
Disyuntores

-— L1 r L1 P =

5 OtV £ DR W1 )

2] -.""."—'.I"""—H..l i gt WiT2 ! II Ii I

s B ) ; T II.'.- |

- ] [ 0T i Ly |
Trifasica 200 Vc.a. o
monoféasica 200 Vc.a.

Filtros de ruido para modelos de 200Vc.a. monofasica

® 3G3JV-PFI1010-E

168
158

Tres taladros, 5-dia. 118

|;-_—| 1

i
Dos taladros, M4 -J-I-l =
(para montar el convertidor) w4

13%
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® 3G3JV-PFI1020-E

Tres taladros, 5-dia 118
[ -
‘ 1 1
1 L
T i R o =
| Cuatro taladros, M4 o
o (para montar el convertidor)

i i

111
96
91

135

Filtros de ruido para convertidores de 200 Vc.a. trifasica
e 3G3JV-PFI2010-E

184

181
Tres taladros, 5-dia. 24 118

Dos taladros, M4
(para montar el convertidor)

TEL

]

]

131



3G3JV OmRON 3G3JV

® 3G3JV-PFI2020-E
168

156
Tres taladros, 5-dia. 118

e -

1 L |
i e
2 =]
2| Dos taladros, M4
| (para montar el convertidor)
| i im]
= @ =
- @ @
i
i
' A | A
r [
L. 135
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m Ferrritas de salida

Los conductores de salida del motor (NO los cables de tierra
y las mallas) se pasan por estas ferritas que contribuyen signi-
ficativamente a reducir las interferencias de radiofrecuencia
(RFI) radiadas y conducidas provocadas por la longitud de los

cables de salida.

Referencia

Diéa. taladros de
montaje

3G3IV-PF0 OC/1

21mm

85mm

22mm

46mm

70mm

5mm

Procedimiento de instalacion
A continuacién se detalla lainformacién necesaria para que el usuario pueda efectuar una instalacién que cumpla las normas

EMC pertinentes. Consultar con OMRON si hubiera alguna duda.
— El panel del fondo del cuadro se debe preparar conforme a la dimensiones del filtro indicadas anteriormente.

— Montar adecuadamente el filtro con los terminales arriba y el SYSDRIVE montado en el frontal del filtro con los tornillos
suministrados.

— Conectar los terminales del filtro marcados como “INVERTER” a la entrada de alimentacion del SYSDRIVE utilizando
longitudes cortas de cable con la seccion adecuada. Conectar los cables de alimentacioén a los terminales del filtro

marcados como “MAINS” y los cables de tierra al contacto de tierra suministrado.

— Conectar el motor y colocar las ferritas de salida lo mas cerca posible del convertidor. S6lo deberia utilizarse cable
blindado o apantallado con conductores trifasicos pasandolo dos veces por el centro de la ferrita. El conductor de tierra

y la malla deberian conectarse a tierra tanto en el convertidor como en el motor.
— Conectar los cables de control como se indica en el Manual de Operacién del convertidor.

SYSDRIVE

Ferrita
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® Unidades opcionales

3G3JV-PSI232]

Se puede utilizar este adaptador para efectuar un control 1:1 desde un PC, PLC, Unidad de copia o software de programacion.

3G3JV-PSI485] Tarjeta opcional para comunicaciones MODBUS
Permite realizar control remoto sobre el convertidor e integrar el equipo en una red de hasta 31 nodos.

3G3IV-PJVOP100 Operador digital remoto

Interruptores automaticos de estuche moldeado (MCCB)

Estos dispositivos deberian instalarse en la entrada de la fuente de alimentacion al convertidor. Los valores recomendados
se indican en la siguiente tabla.

Convertidor MCCB
Modelo Intensidad nominal (A)
3G3JV-A2001 5
3G3JV-A2002 5
3G3JV-A2004 5
3G3JV-A2007 10
3G3JV-A2015 20
3G3JV-A2022 20
3G3JV-ABO01 5
3G3JV-AB002 5
3G3JV-AB004 10
3G3JV-ABO07 20
3G3JV-AB015 20

Cat. No.: CAT3G3JV

Nota: Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso

06/99 3M
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